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浅谈爬架+铝合金模板在“SSGF体系”中的施工技术
李兴鹏

中铁上海工程局集团建筑工程有限公司 上海 232000

【摘 要】我国工程技术不断的改革、发展与创新，建造技术随着我国科学技术不断的提升也在加快了完善的

步伐。SSGF 工法目前是最为推广的施工工法，在建筑领域内得到了广泛的应用和认可。本文通过工程案例的实际分

析，研究相关问题，进行技术讨论。
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本次分析的施工案例，现场采用 SSGF 施工工法。

包含铝模、爬架、全砼外墙、预制墙板、全穿插施工等

多项核心工艺。完全解决了施工周期长，文明施工管理

难度大，质量通病极易发生等问题。采用 SSGF 体系施

工，在节约工期的基础上，又增加了效益。

某项目位于江苏省无锡市，建筑面积 312631.99 ㎡，

其中地上面积 239151.55 ㎡ ，地下面积 73480.44 ㎡；

地上二层至二十七层，地下车库一层。

1.SSGF体系概述

SSGF 工艺化建造体系是通过模具一体化深化设计，

采用铝模、爬架、全现浇外墙、全穿插施工、高精度楼

面等多项核心工艺的组合与集成，运用工厂化、精细化

的管理模式，实现全面取消混凝土墙面抹灰，打造花园

式的建筑工地。该工法运用包括附着式爬架、铝合金模

板、全现浇混凝土外墙、高精度地面、预制墙板、预制

PC 构件、全穿插施工等 7 项核心工艺。

2.SSGF体系施工技术要点

2.1.爬架施工技术要点

2.1.1.组装施工技术要点

①搭设找平架

施工至标准层后，准备搭设用于支承附着式升降脚

手架的找平架，找平架在原临时双排外脚手架上搭设即

可，需要注意的是，升降架内排脚手板距结构外皮距离

为 425mm 架体脚手板宽度为 600mm。

找平架示意图

②组装架体

搭设完找平架后，即开始组装架体，组装时应按主

体施工的先后需要，尽量做到同时从两处以上的拐角开

始组装。架体由单元连接而成，需要严格按照图纸布设

搭设架体。

③吊装导轨

导轨位置需要严格按照图纸尺寸进行安装。将导轨

与内立杆用螺栓连接，再将导轨、吊点桁架进行水平螺

栓连接。

吊装导轨
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④预埋安装孔位

穿墙螺杆孔洞预留位置，以现场竖立的主框架位置

为准，埋管前应吊线确定预埋管的位置（预埋管使用内

径φ32 及以上尺寸优质 PVC 管）。

预埋孔图

⑤安装附着支座

附墙支座采用锚固螺栓与建筑物连接，背板必须满

贴结构混凝土面，并立即在导轨上两边各固定 2 个扣件

并打紧，同时检查防坠装置的灵活性、可靠性。固定好

后安装附着支座顶撑。

导向座安装示意图

⑤架体安全防护设置

附着式升降脚手架的安全防护分为二个部分：作业

面防护、底部翻板。

作业面防护：施工时，第 7 步为站人作业面，每层

提升到位后正常使用阶段，在第 6 步与结构间张设安全

网，安全网用网绳与架体及结构支模架绑牢，绑扎后的

安全网略呈松弛状态。

作业面防护板

底部翻板：底部翻板设在底部密封板与结构楼板间

的缝隙处，翻板采用定型翻板，翻板宽度 350mm-500mm，

架体提升时，将翻板翻起，不影响架体的提升。

底部翻板

⑦安装配电线路

配电线路的安装必须由专业电工按设计安装，每组

架体配置一台主控箱，每榀主框架配置一台分控箱，电

缆线沿架体周长设置，并在组与组交接部位富余 8 米，

以方便架体提升时使用。葫芦电机型号一致，相序相同，

每次提升时葫芦链条预紧，架体提升时分控箱打开，主

控箱同时送电，以保证架体同步提升。

安装防水罩后效果图
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2.1.2.提升施工技术要点

①架体在提升阶段提升时，应在每榀导轨主框架最

上一个附着支座旁固定好吊挂件、挂好葫芦、链条的另

一端应挂住架体的吊点位置，全部工作完成后，所有葫

芦同步提升，提升约 500mm 高度后拆掉轨道卡，继续

提升到一定高度后，拆下最下面的附着支座，并装在最

上面。继续提升，当达到要求高度后，进行调平，两榀

导轨承力架高差应控制在 10mm 内，每组架中最大高差

应控制在 30mm 内，满足上述要求后，应立即盖好翻板，

安好扣件，使用中所有扣件必须全数上齐。

②架体在提升阶段，首先应挂好葫芦，然后将链条

张紧，其后方可松掉所有扣件，慢速提升架子，当导轨

脱出上部的固定附着支座后，应立即拆除该固定附着支

座，将其安装于导轨下面附着支座对应位置的建筑结构

上。当下降一层楼高度后，立即安装扣件。

③架子提升时，必须卸除架体上的荷载，人员必须

撤离，且得到工长的正式通知后方可进行提升。

④同时升降的升降架必须做到同步提升，当不同步

时应对不同步的升降架进行单独升或降来予以调整。

⑤升降架分组提升时应在组与组之间搭设拦杆，并

用安全网密封，防止坠人掉物。

⑥当爬架爬升位置后，需要在导轨上部与结构增设

临时拉结，在转换过程中，确保自由端也小于 6 米。

2.1.3.拆除施工技术要点

架体拆除流程图

①附着式升降脚手架拆除顺序与其组装顺序相反，

具体操作步骤如下：架体清理垃圾，准备拆除—将架体

内所有提升装置拆除，并吊至地面分类码放—安装起吊

点—略收紧塔吊绳—拆除脚手板、副板、翻板连接螺栓

—松开附墙支座连接，材料退场。

拆除顺序

②拆除前应根据塔吊半径和吊重载荷能力确定分

片拆除顺序和拆除脚手板大小，为保证安全按塔吊极限

吊重的一半确定拆除脚手板的大小。

③拆除前注意应选择无风或微风时进行，并注意设

警戒线，杜绝人员进出。

④拆除的单元上预先在立杆上绑两根缆风绳，用于

起吊过程中稳定单元，防止摆动。

2.2.铝合金模板施工技术要点

2.2.1.施工工艺流程

安装墙柱铝模→安装梁铝模→安装楼板铝模→安

装梁板钢筋（梁板水电安装）→收尾加固检查

2.2.2.安装墙柱铝模

①在墙、柱根部预留好定位钢筋，防止墙、柱模板

在加固时跑位，在墙、柱内设置好同墙、柱厚的水泥内

撑条或在加固螺杆上预先外套锥形套管，保证铝模板在

加固后墙、柱的截面尺寸。

②根据放线位置及拼装图，将墙、柱模板安装在对

应的位置，墙、柱、模板装完后将对应的背楞安装到位，

随即应在墙柱铝模两侧每隔 2m 间距设置一道斜支撑。

墙柱安装完成图

2.2.3.安装梁、板铝模

①按照拼装图编号依次拼装好梁底模、梁侧模，用

支撑杆调节梁底标高，以便于模板间的连接，梁底的支

撑杆应垂直，无松动。安装墙、柱模板、梁体模板后，
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安装楼面板及龙骨。支撑杆要严格按照布排间距支设，

不得随意改动。从角部开始，依次拼装模板，直至全部

拼装完成。支撑杆应垂直，无松动。

顶板拼装完成图

②顶板预留传料口，方便模板拆除后，直接通过传

料口将模板传递至上一层，从而减少了卸料平台的设置

及机械设备使用量，加快施工效率，保证了模板传递施

工的安全。

③顶板安装完成以后，应检查全部模板面的标高，

如果需要调整则可调支撑调整顶板水平度。

2.2.4.收尾加固检查

①所有模板应清洁且涂有合格脱模剂。

②确保墙模按放样线安装。

③检查全部开口处尺寸是否正确并无扭曲变形。

④检查全部水平模（顶模和梁底模）是否水平的。

⑤保证板底和梁底工具式立柱是垂直的，并且工具

式立柱没有垂直方向上的松动。

⑥检查墙模和柱模的背楞和斜支撑是否正确。

⑦检查对拉螺丝、销钉、销片保持原位且牢固。

⑧把剩余材料及其它物件清理出浇筑区。

3.结束语

铝模+爬架在 SSGF 体系中的应用，在防渗漏、开裂、

空鼓以及工期、文明施工方面都有显著的效果。与传统

施工工艺相比，大幅减少渗漏、开裂、空鼓等质量痛点，

而且使施工现场更加安全、干净，使建造过程更加绿色

节能环保。为以后的施工积累宝贵了经验。
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