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摘要：近年来，电梯技术的发展和各种新型保护装置的使用大大提高了电梯运行的稳定性和安全性。在实际使用中，将自动救援装置用于

电梯的电源故障解决了由电梯的电源故障而导致乘客被困的问题。 提出了电梯自动救援操作装置的结构原理，根据检查规定提出了电梯自

动救援操作装置的检查要求，并介绍了在实际检查过程中必须考虑的一些要点。 
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引言：电梯是日常生活中最常见的以垂直运输方式为主的出行

工具。在电梯运行期间，不时出现由电源故障引起的电梯停机现象。

在传统的救援模式中，如果有人被困在电梯井中，则被困人员可以

通过轿厢里的紧急呼叫装置联系电梯管理人员，管理人员联系电梯

维护人员。维修人员到达现场后，维护人员通过操作电梯应急操作

装置将轿厢移至最近楼层的水平位置，并解救困在电梯中的人员。

尽管这种抢救方法可以完成对被困乘客的解救，但救援过程往往需

要花费很长时间，而且乘客长时间承受着很大的心理压力，甚至会

进行过激的和错误的自救行为，从而在事故发生后造成伤亡事故。

因此，必须设置电梯自动救援装置。如果外部电源中断，电梯将自

动调平并打开电梯门，以防止乘客因停电而被困。 

1 电梯自动救援操作装置的结构原理 
自动救援装置是由一个控制电路和一个电池组成，该控制电路

通常包含一个检测控制电路，一个充电回路和一个逆变器电路。其

工作原理：断开电梯的外部电源时，将自动救援装置与初始电源断

开，此时由自动逆变器提供紧急救援装置发生电源故障时所需的全

部电力，以确保电梯停电后在下一层打开轿厢门，能保证被困乘客

的安全。当电梯的初始电源系统恢复供电时，自动救援设备将自动

连接到电源，以恢复到待机充电状态。如果电梯正常运行且突然停

电，则自动救援系统将开始对电梯的运行状态进行全面而详细的检

查。此时，确定轿厢的具体位置。当轿厢处于水平位置时，用于打

开电梯门的自动电梯装置被供电，并且乘客可以安全地离开轿厢。

如果它不在水平位置，自动救援装置将启动逆变器电路，将提供给

电池的直流电转换为交流电，并让电梯主装置工作。此时，电梯可

以最低速度运行到下一个楼层且自动打开轿厢门，达到解救被困人

员。 

2 电梯自动救援操作装置的要求 
电梯自动救援系统的要求主要按照“电梯监督检查规则”附件

的规定执行。主要要求如下：（1）有一个铭牌。铭牌上详细显示了

电梯制造单元的名称，型号，序列号和其他技术参数。已安装的自

动救援设备的铭牌与该设备的产品质量证明文件相对应。（2）电梯

紧急情况发生后，电梯自动救援装置至少要等待三秒钟，才能自动

执行。（3）如果电梯处于维护运行和紧急运行时，电源安全装置的

电源开关则处于已关闭状态，则不无法将其投入运行。（4）要安装

一个非自动复位开关。如果自动开关处于闭合状态，并没有操作人

员手动开启电源开关，则自动救援装置也无法启动[1]。 

3 电梯自动救援操作装置的检验要求 
在检查过程中，检查人员应仔细检查产品质量证书和设备铭牌

上的信息。其中，铭牌应准确有效地显示设备制造商的名称，产品型

号和序列号以及与设备操作相关的其他重要技术参数。自动救援系统

必须配备非自动复位开关，确认开关类型并了解开关功能，以确保开

关功能的有效性。还需要对电梯自动救援操作装置进行检验，对于检

修紧急电动运行状态、保护装置操作、主装置电源开关的设定、投入

运行时间的要求以及自我故障检查等单元必须着重检查[2]。 

3.1 对检修、紧急电动运行、安全保护装置动作的要求 
为避免在手动操作或维修电梯期间意外伤害到维修人员，还应

设置相应的用于维修和紧急操作的联锁保护装置的电气开关，并且

在进行维修和紧急操作时不应启动自动救援操作。电梯发生紧急电

源故障后，操作员应确保在救援过程中电气安全装置能够正常运行
[3]。 

3.2 对主电源开关的设置要求 
电梯自动救援装置的接线不符合检查规定，当电梯的总开关关

闭时，自动救援系统投入运行。应调整电梯应急救援设备的接线，

即将电梯的主电源开关置于应急救援设备的出口，以确保自动救援

设备在发生紧急情况时不符合救援操作的要求。 

3.3 投入运行时间的要求 
如果电梯在运行过程中突然断电，则安装在电梯中的自动救援

设备会立即投入运行，或者如果自动救援设备正在运行，则电梯会

突然恢复供电。上述两种情况均导致自动救援装置与控制柜的控制

发生控制冲突，不利于电梯控制系统的正常运行。在严重的情况下，

事故的可能性会随着电梯的安全性而增加。为了有效避免上述情

况，通常在自动电梯救援设备的设计中要求设备的紧急操作状态和

控制柜的正常操作状态具有超过三秒的可靠延迟。 

3.4 自我故障检测要求 
电梯的自动救援操作装置在正式运行之前会进行自我故障检

测。检测内容主要包括变频器的故障检测、输出电压检测、过流、

温度，短路和其他检测。如果在自故障检测过程中检测到故障，则

自动救援设备将无法工作。测量电压时，应首先断开电梯的自动救

援设备和电梯网络的连接，并关闭设备面板前面的电源开关。使用

通用仪表直流块来测量电池电压。如果测试电压值大于或等于额定

电压值，则表明设备的电源满足条件，还应确定充电器的工作状态，

以确保自动救援设备保持待机状态。 

3.5 功能试验 
在自动救援系统的运行性能测试期间，例如维护紧急电气操作

之类的开关均置于正常位置，安全电路和门锁电路均已正常连接，

电梯轿厢位于中层且正常运行，突然关闭外部电源开关。此时，电

梯的自动救援设备在外部电源关闭后等待三秒钟以上，然后切换到

救援状态，控制电梯运行至水平区域，并打开电梯门。如果外部电

源的电源开关已关闭，请确保未断开电梯的主电源开关。 

4 结语 
安装电梯的自动救援装置可确保电梯在突然停电和突发性故

障发生时，不会危及到人们的生命财产安全。就当前我国电梯使用

现状而言，在电梯中安装自动救援装置不是很普遍。由于我国新型

智能自动救援装置的快速发展，电梯的自动救援操作设备将在不久

的将来会得到进一步普及。 
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