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高瓦斯煤矿综采工作面采煤机速度动态控制系统研究
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【摘 要】：采煤机作为煤矿生产开采中的重要设备之一，从最初的液压驱动逐渐转变为电压驱动，而交流电驱可靠性较强、功率较大，

为实现煤矿集约化发展上发挥着至关重要的作用。在此背景下，文章就针对高瓦斯煤矿综采工作面采煤机速度动态控制系统展开研究，

结合实际工况，综合考虑顶板压力和瓦斯浓度拉灵儿参数，优化采煤机变频调速控制方案，切实提高开采效率，以供参考。
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引言：

信息技术飞速发展，智能煤矿、智慧矿山等理念被提出，矿

山开采工作逐渐向着安全、高效、智能化的方向发展，相应的开

采设备逐渐转型为清洁、高效、集约化。在这样的情况下，采煤

机也从最初的液压驱动转变为电力驱动，而这其中以交流电驱效

果最优。如果想要进一步优化高瓦斯煤矿综采工作面采煤机速度

动态控制系统，提高生产效率和生产安全性，就要在原有系统的

基础上，结合传感器技术进行研究，以此提高电动机速度控制。

一、采煤机速度动态控制发展现状

近几年来，煤矿综采工作面自动化控制技术水平不断提高，

相应的装备也随之增加，煤炭行业得到了长足发展，国家建设了

大量的综合化、机械化、自动化程度较高的矿井，尤其是智能型

采煤机方面，虽然和国外的采煤机相比还存在一定差距，但具备

了记忆割煤、位置检测、摇臂调高控制和机身姿态检测等技术功

能。采煤机作为综采工作面自动化控制的关键，在实际开采过程

中通过总终端系统进行控制，具备双向信息通讯能力，可以实现

远程控制，工作效率和稳定性都可以保证。采煤机可以按照自我

记忆进行行走，从目前来看，采煤机在自动化控制下，不仅可以

根据煤层厚度、煤层起伏变化以及工作面瓦斯情况作出相应的调

整。但还需要对采煤机进行进一步优化，从而实现矿井高效生产，

让采煤运行机械化水平得到进一步提高。

二、采煤机速度动态控制系统内部组成

作为目前最具有利用价值的采煤机，变频调速是保证其运行

的根本方案，次常用的调速方案，包括：电压/频率转换（voltage
to frequency，V/F）控制、矢量控制、直接转矩控制等。但是这

些控制系统在高瓦斯煤矿综采工作面上能够发挥出的效果有限，

需要对采煤机速度动态控制系统进行研究和分析，优化调速控制

方案。从图 1来看，控制系统中除了最基本的采煤机、液压支架

控制器之外，还应用到了压力传感器、瓦斯断电仪、信号采集器

以及顺槽监控平台。这些设备分别承担着不同的功能，瓦斯断电

仪负责检测瓦斯浓度，信号采集其则的负责收集各项数据并且进

行传输，液压支架收到数据后，传送到监控平台，监控凭条利用

软件滤波方法，经过计算确定相应的采煤机速度平均值，完成控

制。

图 1 采煤机速度控制系统结构图

三、采煤机速度动态控制系统具体设计

支架控制器、压力传感器以及瓦斯断电仪都是非常重要的数

据采集设备，这其中支架控制器不仅承担着数据采集和数据传输，

还负责动作控制。比如，市面上常见的 BECKHOFF控制器，在实

际应用过程中对电流信号、测量范围都有着一定的要求，如果想

要获取模拟量卖数据，就要额外增加采集模块。EL3151就是

BECKHOFF控制器适配的扩张模块，经过这一搭配后就可以计算

出实时压力值。

由上可知，软件滤波是动态控制系统中的关键。顶板压力作

为其中的关键参数，设定好上下限以及平均值，瓦斯断电仪则负

责检测综采工作面上的瓦斯浓度，和顶板压力相同，都是安好上

下限以及平均值，为了确保相关数据的在精确度，对其进行软件

滤波，确定压力传感器的数据正确后，就可以进行二次传输，如

果不正确，就将压力传感器数据丢弃，如此重复操作，得到最终

正确的数据。

根据获取得到的数据，就可以对采煤机进行动态调节控制，

结合高瓦斯煤矿的实际情况，当顶板压力大于上限，则证明瓦斯

含量较高，需要降低速度，当顶板压力小于下限，则证明瓦斯含

量较少，需要提高速度。而如果处于平均值或者处于上下限范围

内，就可以保证速度不变。瓦斯浓度同理，必要时可以实现采煤

机的闭锁控制，具体控制原理如表 1所示：

表 1 速度控制方式

顶板压力值 瓦斯浓度值 采煤机速度
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≥上限 ≥上限 降低/闭锁

≤下限 降低

上下限范围内 降低

≤下限 ≥上限 降低/闭锁

≤下限 提高

上下限范围内 不变

上下限范围内 ≥上限 降低/闭锁

≤下限 不变

上下限范围内 不变

四、采煤机速度动态控制系统实际应用

以某高瓦斯矿井为例，在该矿井中 995#煤层为 G高瓦斯矿

井的主采煤层，995#煤层的平均厚度为5.12m，厚度最薄为2.79m，

最厚为 7.40m，而含矸平均厚度为 5.67m，995#煤层属于 I类不

易自燃煤层。此外，995#煤层的整体构造以褶曲构造为主，断层

为辅，煤层倾角的范围在 3°-8°之间，而在褶曲构造地段中煤

层倾角的范围在 10°-15°之间，最大落差为 20m。先后对该系

统进行了模拟实验和现场实验。由上可知，该采煤机速度动态控

制系统以顶板压力值和瓦斯浓度值为主要控制参数，测试表明，

该采煤机可以实现精确度较高的闭锁控制，安全高效完成生产。

一旦参数出现异常，速度会做出调整。而且动态系统中还具备追

踪切换监控功能技术，配合地面监控系统，能够对瓦斯等多种重

要参数进行监控。不仅降低了原煤含矸率，也让工作棉生产更加

安全，节省了大量非必要时间。在模拟实验中，设置了 0.3%、

0.7%、0.8%、0.9%五个瓦斯浓度区间，观测割煤速度，具体的割

煤速度变化如表 2所示。由此可以看出，经过采煤机速度动态控

制系统后，可以根据瓦斯浓度和顶板压力调整速度，高瓦斯煤矿

综采工作面可以得到高效安全的开采。针对 SL500型交流电牵引

采煤机引入了速度动态控制系统，开采方式为大采高一次采全高

长壁采煤法，配合风排加抽放的方法，可以让开采工作稳定有效

的落实，瓦斯浓度也得到了妥善的控制，在 78.63万吨的可开采

量中精煤达到了 41.31万吨，成本也大幅度降低，相比较预计投

入成本降低了 31.29%，收入则提高了 98.97%，可以看出整体的

开采效率较优，对社会发展也具有一定的促进作用。通过本次实

验对高瓦斯矿井一次采全高综采工作面工作开展有了更加深刻

的认识，可以看出采煤机自动化水平在提高矿井综合经济效益方

面具有着十分重要的作用，而通过本文对高瓦斯煤矿综采工作面

采煤机速度动态控制系统的研究发现：第一，在对高瓦斯矿井进

行开采的过程中，必须要建立起稳定可靠的通风系统和实时监测

监控系统，只有通过这两个系统才能够保证矿井开采正常运行，

同时为采煤机的具体运行提供参考；第二，高瓦斯矿井在开采过

程中，要形成以抽放为主、通风为辅的治理方式，以此高瓦斯矿

井进行综合治理。

表 2 割煤速度变化

瓦斯浓度（%） 割煤速度（m·min-1）

＜0.3 3.5-5
0.3-0.7 2.5-3.5
0.7-0.8 1-2.5
0.8-0.9 0-1
＞0.9 0

图 2 采煤机速度动态控制系统应用前后数据的变化

总结：

综上所述，高瓦斯煤矿本身环境较为特殊，开采设备在综采

工作面上工作的过程中，需要对多项参数进行控制，以此确保开

采工作顺利完成。通过对顶板压力、瓦斯浓度等参数研究分析后，

对原有的控制方案进行了优化，从模拟仿真试验的成果来看，效

果较优，能够实现安全、高效生产的目的。从实际应用情况来看，

在动态控制系统的帮助下，采煤机可以良好地适应综采工作面，

高效安全地进行生产。
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