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2.3 典型工业

表 1 中是几
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工业机器人中起着
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光测距、视觉传感

准测量，从而精确
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业机器人中具有广

合图像处理算法，

机器视觉可以用
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中找到最优的运动

技术使工业机器人

实现生产效率的提
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工作场景和任务

传感与感知

高级控制算法与

这些技术的应用

应不断变化的生

器人的智能化水

持。 
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和创新的时代。
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业向更智能、可

5.2 模块化与

随着生产模

制化能力。模块

同的生产需求，

能够更好地满足

器人的适用性和

5.3 跨领域融

工业机器人

联网技术，工业

制，从而实现更

实（AR）等技术

大的作用。跨领

推动其功能和应

5.4 可持续发

在全球环保

器人发展的重要

量，还要考虑资

弃物的分类和回

消耗和排放也将
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在不断发展的技

要的发展趋势，旨

发展对工业机器人

当前工业机器人发

器学习的不断进步

未来的工业机器人

行策略，并与操作

业机器人能够实现

可持续的方向发展

与定制化工业机器

模式的不断变化，

块化设计成为一种

通过组合不同的

足不同行业、不同

和灵活性。 

融合促进工业机器

人的创新将逐渐涉

业机器人能够实现

更智能化的生产。

术结合，工业机器

领域的融合将为工

应用的不断拓展。

发展与绿色制造的

保意识的提升下，

要方向。工业机器

资源利用和能源效

回收，从而减少环

将成为关注的焦点

人的发展趋势包括

可持续发展。这些

的制造环境和需求

挥作用，还将在推
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望 
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与图像处理、人工

等都是工业机器人

能够更加智能、精

需求。随着技术的

提升，为智能制造

的核心组成部分，

技术和市场环境下

旨在提升其智能化

人的影响 

发展的主要方向之

步，工业机器人越

人将能够更好地适

作员实现更高水平

现更高效、高质量

展。 

器人的兴起 

工业机器人需要

种重要趋势，工业

的模块实现定制化

同企业的特殊需求

器人创新 

涉及多个领域的融

现对设备和生产过

另外，与虚拟现

器人能够在培训、

工业机器人的创新

 

的工业机器人应用

可持续发展和绿

器人的应用不仅要

效率。例如，工业

环境负担。另外，

点，推动其应用向更

括智能化发展、模

些趋势将引领工业

求。工业机器人不

推动智能制造、可

带来更多可能性。

工智能与机器学习

人智能化的关键技

精准地执行任务，

的不断发展，工业

造的发展提供有力

正面临着快速演

下，工业机器人正

化、灵活性和可持

之一。随着传感技术

越来越具备自主感

适应变化的环境，

平的协作。通过智

量的生产，推动制

要更大的灵活性和

业机器人可以根据

化的功能。这种趋

求，从而提高工业

融合。例如，结合

过程的实时监控和

实（VR）和增强

维修等方面发挥

新带来更多可能性

用 

绿色制造成为工业

要关注生产效率和

业机器人可以用于

工业机器人的能

更环保的方向发展

模块化与定制化、

业机器人不断创新

不仅在提高生产效

可持续发展等领域
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技术。

适

业机

力支

演进

正经

持续

术、
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自

智能
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挥更
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于废
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跨

新，

效率

域做

工业

创新，但

系、法律

满了展望

6.1 工

工业

觉和图像

确定性。

现更灵活

能够适应

挑战将需

断提升。

6.2 人

工业

要求工业

确保安全

以防止意

碰撞检测

先进的传

人员安全

7 结

工业

展阶段。
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