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社会经济的迅猛发展使得网络信息化不断兴盛，新

的网络信息化手段的进步对汽车行业产生了重要影响。

车联网技术不断的涌现，为汽车自动驾驶技术的发展带

来了新的机遇与挑战，因此，相关的技术人员要顺应社

会发展的需要，把车联网技术科学的融合到汽车自动驾

驶技术之中，推动汽车驾驶技术不断深入发展，为社会

经济的发展进步提供力量支撑。

一、车联网技术概述

车联网技术主要是借助网络信息化手段对汽车的位

置，汽车行驶时的速度，汽车行驶的路线进行实时的追

踪，使得汽车在行驶过程中能够做到安全行驶，保护环

境，节能减排等。目前汽车行业发展的进程中，车联网

技术不断被广泛应用，使得汽车与网络信息化融合在一

起，促进人们的日常生活更好的发展。

1. 功能

通常来说，车联网技术主要有下面这些功能，第一

是无线电通信功能，汽车在行驶过程中，能够借助车联

网技术取得周围的路况与车辆信息，确保信息能够畅通。

第二是网络通信功能，车联网技术能够借助广播、车路

云等方式获取、判断车辆的行驶路况信息，科学的调整

行驶路线。第三是定位功能，车联网技术可以能够利用

定位功能对车辆进行导航。第四是安全通信功能，合理

的运用车联网技术，能够使得汽车的抗攻击性、保密性

和系统的完整性不断得到优化 [1]，切实保护用户的个人

信息不被利用。

2. 发展前景

伴随社会的发展进步，汽车技术如果不能进行有效

的整合，就会使得汽车行业的发展受到局限。所以，车

联网技术需要进行不断的革新，顺应社会发展的需要。

结合目前车联网的发展形势来说，车联网技术有很大的

发展空间。发展方向主要表现在以下几种：生态信号操

作方面；生态车道领域；生态燃料的使用方面；生态出

行信息方面；生态 ICM 方面；生态信号操作方面等等。

二、汽车自动驾驶技术

就目前来看，全球的很多国家加快了研究汽车自动

驾驶技术进程，出现这种状况的主要原因是汽车自动驾

驶技术为人们的生活带来很多的便利，促进生活质量不

断提升。对汽车自动驾驶技术进行深入的研究，能够为

汽车的行驶路线进行科学的整合，能够有效的缓解交通

堵塞状况，为人们的生活提供很大的便利。

1. 总体设计方案

汽车自动驾驶技术主要是借助车联网技术运行。首

先，汽车能够借助车联网技术把车辆行驶的路线，车辆

行驶状况等信息传输给中央信息系统，中央信息系统掌

握汽车的这些信息之后，能够对汽车进行实时的追踪，

对信息进行加工整合，为车辆的行驶提供帮助，借助车

载的车联网技术能够把相关的行驶信息发送给自动驾驶

中的汽车，在汽车收到相关的信息之后，可以对汽车进

行自动的信息交互。在车联网技术使得汽车自动驾驶技

术更加智能化的基础上，能够对汽车行驶的实际情况进

行判断，为汽车自动驾驶提供安全保障，促进汽车行业

能够更好的发展。

2. 道路信息采集系统的研发

汽车在进行自动驾驶的过程中，需要对车辆行驶的

路况信息进行收集整合，为车辆行驶规划良好的路线。

不同的自动驾驶汽车有不同的出发点和终点，从出发点

到达终点的路线会有多种选择，所以，自动驾驶汽车如

果能够科学的完成驾驶任务，安全稳妥的到达最后的终

点，需要有合理的路线规划，这就要求汽车要具备科学

的路况信息采集功能。借助车联网技术对汽车的行驶状

况进行实时的追踪，根据实际的情况为汽车优化科学的

行驶路线，帮助自动驾驶汽车能够有效的完成汽车驾驶
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任务，在安全的情况下，顺利的驶入终点，实现良好的

驾驶技能 [2]。

3. 主控制器的研发

在汽车驾驶系统中，主控制器是比较关键的一个部

分，对于汽车的安全行驶具有重要意义，能够对汽车的

行驶路线进行合理的调整。所以，自动驾驶汽车需要具

备良好的主控制器，为汽车行驶提供安全的保障，使得

汽车能够顺利的行驶。

4. 转向控制系统的研发

汽车的驾驶系统中，转向系统也是不可或缺的一个

组成部分，在自动驾驶汽车过程中，没有人力进行转向

控制，需要有线控转向系统为汽车的转向提供保障。在

自动驾驶汽车过程中要想进行汽车转向，需要汽车的线

控转向系统，通过信号，与 VCU 或者是 AV compute 进行

信息的交互，使得汽车能够顺利的完成转向与行驶。

5. 车速控制系统的设计

在汽车自动驾驶过程中，想要使得汽车能够安全顺

利的运行，需要对汽车的行驶速度进行科学的控制，相

对比较稳定的行驶速度对于汽车的顺利行驶具有重要的

支持，自动驾驶汽车的车速控制系统相比较普通汽车的

车速控制系统来说没有本质的区别，主要是借助汽车的

制动踏板与汽车的加速踏板信号，在线控油门、制动系

统的控制下进行车速控制，使得汽车能够平稳的运行。

三、车联网技术在汽车自动驾驶技术中的实际应用

1. 信息的交流与共享

在车联网技术融合到汽车自动驾驶技术之中，借助

网络信息化技术，使得信息资源能够交流分享。首先，

自动驾驶汽车在开始运行之后，能够借助车联网技术取

得车辆行驶的路况，行驶路线相关的信息，可以把这些

信息发送给中央信息系统，中央信息系统对这些信息进

行优化整合，为自动驾驶汽车规划良好的行驶线路。在

这个过程中，自动驾驶汽车借助车联网技术使得信息资

源能够有效的交流分享。

2. 车联网平台嵌入设计

汽车自动驾驶技术与车联网技术相融合主要是借助

可见光完成，通常情况下，车联网技术主要包括中央信

息系统与无线车联设备两个方面。把标准无线车联装置

安装在汽车或者公路上，使得可见光信号能够进行实时

发送及接受，使得中央信息系统与自动驾驶汽车能够进

行信息交流。标准的无线车联设备包括接受、发射两个

部分，发射主要是由 LED 光源及信号进行处理，发射出

来的光一般情况下不会给人眼带来伤害，使得可见光通

信能够有效进行。接受主要是信号处理和光电检测器，

光电检测器可以把光信号变成电信号，信号处理可以对

信号进行放大与处理，把这个信号传入到中央信息系统

中进行整合，中央信息处理系统再把整合好的信息发送

到自动驾驶车辆上，以此来促进信息的共享 [3]。

3. 信息的反馈与处理

在自动驾驶汽车行驶的过程中，存在着很多不确定

的状况，可能会对汽车的驾驶产生阻碍。所以，要把车

联网技术合理的使用起来，借助标准无线车联装置把车

辆的信息传送给中央信息系统，中央信息系统对这些信

息进行优化整合，然后把信息反馈给正在行驶中的车辆，

通过这样的方式，使得自动驾驶汽车的相关信息能够进

行整合处理，为汽车的安全行驶提供了重要支持。

四、结束语

综上所述，当前网络信息化技术的不断深入发展，

使得汽车行业不断向信息智能化发展，把车联网技术与

汽车自动驾驶技术有效的结合起来，能够促进汽车行业

不断发展。因此，要科学的使用车联网技术，结合实际

的车辆行驶情况需要，进行信息的优化整合，为车辆的

安全行驶提供重要的保障，使得汽车行业实现理想化的

发展，为社会的发展提供力量支撑。
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