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引言：1

非线性随机动力系统的随机性主要来自两个方面：

一方面是外部激励的随机性，另一方面是系统参数的随

机性。半个世纪发展以来，随机外激激励作用下非线性

随机动力系统的研究有了很大进展，并形成了一个比较

成熟的分析方法，如随机平均法 [1]，多尺度法 [2]，胞映射

法 [3] 等。虽然这些成果进一步改进了非线性随机动力系

统的研究，但是在实际模型的建立过程中还存在一个极

其重要的问题，即系统自身的随机性。与确定性系统相

比，该系统模型可以更好的表达出系统的动态特性，因

此对动态响应、复杂性、随机分岔、混沌等方面的研究

基金项目：国家级大学生创新训练计划项目（G2021-

11407-013）

作者简介：许鹏翔（2001—），男，就读于北方民族大学

数学与信息科学学院。

在实际工程问题中具有非常重要的应用价值。由于数学

处理上的困难，目前研究此类动力学系统的工程应用问

题还较少，考虑物理参数本身具有随机特性的研究则大

都局限在静力分析、结构稳定及动力特征值等方面 [4]。

因此具有随机参数的非线性随机系统的动态响应、复杂

性、随机分岔、混沌等方面的研究在实际工程问题中具

有重要的研究价值。本文将这种具有随机参数的非线性

系统称为非线性随机参数系统，由于研究方法的尚不成

熟，因此此类问题的研究还较少。传统的随机模拟法需

要极大的计算量，摄动法则对变量有较高的要求，近年

来发展起来的正交展开逼近法克服了以上两种方式方法

的缺陷，更适合研究随机参数系统的响应。2002 年，李

杰等 [5] 对线性随机结构在随机激励下的响应问题应用正

交展开理论进行了分析研究。2003 年，Fang 将正交多项

式逼近法和统一解法相结合，研究了随机激励下一系列

具备随机参数的线性系统的响应效果。继而，冷小磊又

不确定参数作用下的非线性系统的分岔研究
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将正交多项式逼近法应用到具有一个随机参数的谐和激

励作用下非线性随机参数系统的研究。随后马少娟又使

用了第二类 Chebyshev 多项式逼近法研究了具有拱形分布

特征的随机参数的 Duffing-van der Pol 系统的倍周期分岔，

并进一步指出了随机参数系统具有倍周期分岔的特性。

近年来，马少娟、郭祥、曾春梅针对随机参数影响下的

非线性系统的稳定性、Hopf 分岔及控制等问题做了深入

的研究。在此基础上，此类系统的研究正受到学者的关

注，本文基于此，利用正交多项式逼近分析了含有随机

参数非线性系统的分岔行为。

一、Chebyshev多项式

实际上，工程相关问题中的随机性参数是有界的。

因此这些参数比较适用拱形概率密度函数，如图 1，其表

达式为：

图1　随机变量u的拱形概率密度函数图

� （1）

根据这类概率密度函数，可选择 Chebyshev 多项式中

的第二类正交多项式作为正交多项式基。它的表达式为：
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由（2）（3）式得第二类 Chebyshev 多项式的推导公

式为：

( ) ( ) ( )( )1 1
1
2n n nuU u U u U u− += + � （4）

第二类 Chebyshev 多项式正交性可表示为：

，� （5）

方程（5）代表了一种加权正交关系。由于加权函

数正好符合拱形概率密度函数，方程（1）中的 ( )p u ， 

方程（5）左侧近似看作是 ( ) ( )i jU u U u 乘积的期望。由

于（5） 式， 任 何 可 测 函 数 ( ) 2f u L⊂ 可 以 表 示 为：
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i
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= ∫ 。 我 们

也可以得到具有多个相互独立随机变量的可测函数类似

的展开式。此类表达式记作 ( )f u 的正交分解，它是正交

分解的理论基础。

二、随机系统的Chebyshev多项式逼近

本文考虑一个单自由度谐和激励作用下具有有界随

机参数的非线性系统，其动力学微分方程为：

( ) ( )2 3x a cx x bx f t+ + + =  � （6）

其 中a，c为 常 数，b是 一 个 随 机 参 数，

为谐和激励。随机参数b表示为

b b u= +ddu� （7）

b 和d/2 分别为b的均值和方差；U被定义为 [-1，1]

上适用于拱形分布特征的概率密度函数的随机变量。根

据正交多项式逼近理论，系统（6）的响应可以表示为：
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其 中 ( )iU u 表 示 Chebyshev 多 项 式 的 第

i项，N 表 示 Chebyshev 多 项 式 的 最 大 个 数，
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根据公式（4），（10）式中多项式的三项乘积可以进
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一步约化成相关单个多项式的线性组合。对于 Chebyshev

多项式 ( )iU u ，我们有以下结论

3
0 1

2
0 1 1
2

1 2 4 2 0

3 3

3 3 6 3
.

U U
U U U
U U U U U

=

=

= + +


� （11）

通过定义线性组合中 ( )iU u 的系数为 ( )iX t ，（10）

式最终可以等价为
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其中 ( ), 0,1, 2, ,iX t i N=  的表达式借助计算机代数

方法算出，如 MAPLE。借助 Chebyshev 多项式的推导式

（4）和（12）式，（9）式左边的第四项可以简化为

� （13）

在此由于对（8）式的逼近，可设 3 1 1,NX X+ − 为零。

此时，把（12）式，（13）式带入（9）式，可有

� （14）

接着在（14）式的两边同时依次乘以 ( )iU u ，再对

其取期望。由 Chebyshev 多项式的正交性，最终我们可得

� （15）

这 样 我 们 就 使 用 第 二 类 Chebyshev 多 项 式 逼 近 法

把具有服从拱形分布特征的随机参数U的随机 Duffing-

van der Pol 系统整理成为一个与其等价的确定性系统。

（8）式中当 N →∞ 时， ( ) ( )
0

N

i i
i

x t U u
=
∑ 就严格等价于随

机系统 ( ),x t u 。另外，如果 N 是有限的，（8）式就为具

有一个微小误差的逼近值。在以下的数值分析中，我

们取N=4，通过有效数值方法求得（15）式的数值解为

( ) ( ), 0,1, 2,3, 4ix t i = 。因而，原随机 DP 系统的逼近随机

响应可以表示为
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假如随机参数 0u = ，即 b b= ，我们就可以分析得

出所谓的均值参数系统，其在下面的论述中有着重要的

意义。那么这样的均值参数系统的样本响应即
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另外，随机 Duffing-van der Pol 系统的集合平均响应

可为
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三、随机DP系统中的分岔行为

原随机 DP 系统可以写为

� （19）

当 0u = 时，（19）式简化成均值参数系统，也就是

一个确定性系统

( ) ( )2 3 .x a cx x bx f t+ + + =  � （20）

当对应一系列具体的初始条件和激励值时，就可以

求得各种不同的响应。首先，通过（16）式、（17）式，

随机响应 ( ),x t u 、样本响应 ( ),0x t 可以分别求得。另

外，均值参数系统（20）的确定性响应 ( )x t 可直接应用

Runge-Kutta 法求得，进而可以用其来检验正交多项式逼

近法的正确性。因此，我们可以通过比较以下三种响应

的相轨描述图来分析具有随机参数的随机系统的分岔行

为：均值参数系统的样本响应 ( ),0x t ；确定性系统的确

定性响应 ( )x t ；随机 DP 系统的集合平均响应 ( ),E x t u   。

等价的确定性系统（15）式的初值定义为：

0 4(0) [ (0), , (0)]Tx x=x 

0 4(0) [ (0), , (0)]Tx x=y  


确 定 性 DP 系 统，（20） 式 的 初 值 定 义 为

( ) ( )0 00 , 0x x y x= =  。本文中，参数d取得是一个很小的

值，因此确定性等价系统的初值与确定性 DP 系统，（20）

式的初值相同，也就是
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( ) ( ) ( ) ( ) ( )0 0 0 00 , 0 , 0 0 0, 1, 2,3, 4i ix x y x x x i= = = = = 

（一）鞍结分岔的双稳周期响应

在 该 节 中， 系 统 中 的 其 余 参 数 设 为：

，令谐和激励振幅

F的值从9减小到8.2。数值分析结果如图2所示。当F=9.0

时，结果显示存在的周期响应，只有一个是稳态的，其周

期为1T（T=2p/w）如图2（a）。当F=8.2时，两个不同的

初始条件（IC-1）和（IC-2）分别对应了两个不同的同周

期响应，但发现他们都是稳态的，如图2（b）、图2（c）。

（a）

（b）

（c）

图2　（a）F=9鞍结分岔后的相轨描述图；

（b），（c）F=8.2分别对应不同初始条件（IC-1），

（IC-2）鞍结分岔前的相轨描述图

图 2 显示，在数值模拟中，随机参数系统的集合平

均响应、均值系统的样本响应以及确定性系统的确定性

响应吻合的很一致，说明在 8.2 9.0F< < 这一变化范围

内，随机参数系统与确定性系统结果类似，均存在一个

鞍结分岔。
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（二）倍周期分岔

系 统 其 他 参 数 与 3 . 1 节 相 似

当谐和激励F从

15.0 增大到 18.2. 时，数值模拟如图 3 所示。

当F=15.0 时，对应不同的初值，数值分析结果显

示存在两个稳态周期响应，它们是互相对称的，其周期

为 1T，其中初值为（IC-3）的相轨图，如图 3（a）。当

F=15.6 时，周期为 1T的相轨消失，数值分析结果出现

了两个稳态周期响应，它们是互相对称的，其周期变为

为 2T，其中初始条件为（IC-3）的相轨图，如图 3（b）。

当激励振幅值继续增大，F=18.2 时，周期为 2T的相轨消

失，数值分析结果依然是两个稳态周期响应，它们是互

相对称的，但其周期增长到 4T，其中初值为（IC-4）的

相轨图，如图 3（c）。

从图 3 中，我们很容易发现，当F从 15.0 增大到 18.2

时，集合平均响应、样本响应和确定性响应很一致，其

相轨均出现了一系列周期倍增的现象，从 1T周期到周

期 2T，继而又倍增为周期 4T，展示了一个倍周期分岔过

程。进而说明类似的一系列倍周期分岔过程也可以在随

机参数系统中出现。

（a）



230

科研管理
2022年4卷11期

（b）

（c）

图3　倍周期分岔相轨图

（a）F=15.0，（b）F=15.6，（c）F=18.2
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四、结论

随机非线性系统简化成等价的确定性非线性系统可

以通过正交多项式逼近理论实现。这样就可以把确定性

系统的数值分析方法应用到随机非线性动力系统中，从

而研究其动力学行为。本文中主要的数值分析结果表明

等价的确定性系统保留了谐和激励振幅F为分岔参数时

DP 系统的一部分非线性现象。由此可见，在随机强度较

小时，随机参数影响下的非线性动力系统与确定性系统

有着类似的动力学行为，当随机参数的强度增大时，我

们将进一步的深入研究。由此可以使用正交多项式逼近

理论去分析随机非线性动力系统丰富的动力学性质，探

究更多不为人知的现象。
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