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摘要：随着环保和能源问题逐渐成为经济发展过程中不可忽视的问题，

新能源汽车的发展成为汽车行业发展的必然。本文在这样的背景下，对

我国新能源汽车技术的发展进行研究。希望通过本研究为新能源汽车的

研究者和从业者提供一些参考。 
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1 我国新能源汽车技术现状 
1.1 企业发展现状 
2010 年 8 月 18 日，在中石化、中海油、中石油等 16 家中

央企业的带领下，成立了新能源汽车中央企业联盟，各大集团相
继介入，标志着中国的新能源汽车技术水平将更加统一，企业集
中度将进一步提高，我国新能源汽车市场整体呈现出欣欣向荣的
发展趋势。 

1.2 技术发展现状 
1.2.1 动力电源技术 
纯电动汽车电能的存储依赖动力电池，混合动力汽车能量的

提供需借助发动机—发电机，燃料电池汽车需借助燃料电池，加
之其他电能供给模式，动力电池技术已开始转换为动力电源技
术。动力电源具体通过电能存储单元、电源管理系统、连接装置
等组成。 

1.2.2 驱动技术 
该技术囊括纯电驱动装置、动力耦合装置、混合动力总成三

大成分。其中，混合动力总成通过发动机、电机、变速器组成。
伴同控制技术的不断进步，新能源汽车发动机功能已朝着发电与
增程两层面转移。驱动电机朝着永磁同步、交流感应等方向发展。
永磁同步电机耐热性不高，且稀土资源损耗率较大，而交流感应
电机转速高但体积大，具有成本投入少等优势；电动机控制技术
朝着高精度、高功率密度方向发展，具体借助高温低损耗高频电
力电子器件技术与液冷技术的发展。 

1.2.3 电控技术 
电控技术历经十多年时间的发展，技术进步促使新能源电控

技术不但需具有驾驶员操作意图分析与传输、主回路能量优化控
制作用，还应具有整车安全管理控制等功能。并且，伴同智能汽
车与交通技术的大范围运用，新能源汽车电控技术还具有较大发
展空间，电控系统将选择高性能专用控制核心与双核心架构，以
标准化软件架构为基础，实现信息高度综合化的要求。 

1.2.4 充换电技术 
电动汽车可供应三种能量，包括传导、传导和供电。当前，

广泛使用的充电和充电技术被用作传送模式，即充电枪，并且
按照充电和充电技术的发展趋势，能够说明充电的高速和低速的
两立性。为了实现新能源汽车的轻量化这一目标，需要将汽车的
充电控制与发动机控制器相结合。通过共享电力电子电源，控制
两个模块来减少车辆重量，降低成本。随着新能源车的数量增加，
给电力网充电的影响将会进一步扩大吧。因此，考虑到网格的使
用时间的费用，用户会获得收益并通过给网格供电来引导。科学
的充放电技术的应用，会发展成共同的经济模型。 

2 新能源汽车技术的发展趋势 
2.1 动力电池技术 
（1）全固态 电池 
与液体 电池相比，全固体 电池从结构上不包括液体，所

有材料都是处于固体状态的能源储存装置。具体地，是正极材料
+负极材料以及电解质，而液体 电池是正极材料+正极材料+电
解质和分隔符。固体电池的电解质是固体。密度和结构允许更多
的荷电离子在一端积累，从而传导更多的电流，从而增加电池容
量，从而达到相同的功率、更高的固体电池能量密度和更小的固
体电池大小。 

（2）氢燃料电池 
与液体 电池相比，全固体 电池从结构上不包括液体，所

有材料都是处于固体状态的能源储存装置。具体地说，是正极材
料的负极材料和电解质，是液态 电池是正极材料的负极材料电
解质和分离器。固体电池的电解质是固体。密度和结构允许更多
的荷电离子在一端积累，从而传导更多的电流，从而增加电池容
量，从而达到相同的功率、更高的固体电池能量密度和更小的固
体电池大小。 

2.2 电机技术 
电机是连接电池和汽车转动轴的必不可少的一部分。因为在

很多领域都会用到电机技术，所以电机技术的研究和发展还是比
较成熟的，一直以来发展比较平稳，不过近年来新能源汽车的电
机技术有了新的突破，轮毂电机技术就是 典型的一种突破。他
是将与减速机集成的马达组合件直接配置在集线器内，而四周直
接驱动四轮。 

2.3 辅助驾驶技术 
辅助驾驶技术是一种辅助驾驶员驾驶的技术，驾驶员可以提

供完整的驾驶体验和安全体验。在整个驾驶过程中起着重要作
用。新能源汽车有两种辅助驾驶技术。 

使用先进的通信、计算机、网络和控制技术，自动驾驶技术
可以实现汽车的连续控制。自动化工程师协会(SAE)基于智能水
平将自动驾驶分为 6 个级别，继而进行手动辅助驾驶、半自动驾
驶、高速自动驾驶、超自动驾驶和完全自动驾驶，人工辅助为
L0 初级，全自动驾驶为 L5 高级即自动驾驶的终极形态，在
此等级下，驾驶可以在没有驾驶员的情况下完全交由机器完成，
应对当前所有工况，并不断进行学习改进，适应新的工况，在
L5 等级下的自动驾驶可以完全实现无人驾驶。 

3 结语 
尽管当前新能源汽车的发展出现了瓶颈，尽管许多用户吐槽

电动汽车充电难、电动汽车使用成本太高，不划算，但我们还是
可以肯定：新能源汽车的发展趋势是不可逆转的，不以任何人的
意志为转移。我们应该坚定信心，加速新能源汽车的发展，让新
能源汽车尽早驶入千家万户，推动汽车产业可持续发展。 
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